CERTIFICAT D'APTITUDE PROFESSIONNEL

DOSSIER DE PREPARATION
CO-INTERVENTION

Monsieur PAYET contacte que la roue de son tracteur,
compact ISEKI modeéle 6370TG avec arceau, vient de crever
sur la route des hauts de Sainte Rose.

Votre chef d’atelier vous demande de prendre en charge
cette réparation. Vous allez devoir, préparer votre

intervention qui aura lieu a I’extérieur de I'atelier.

Le professeur d'enseignement professionnel
\ intervient devant le groupe et le professeur de
mathématiques agit au niveau individuel lorsque

c'est nécessaire

Le professeur de mathématiques intervient devant
le groupe et le professeur d'enseignement
professionnel agit au niveau individuel lorsque c'est
nécessaire

) Les deux professeurs interviennent sur un plus
), grand nombre d'éléves

Réalisé a l'aide de SCRIBUS 1.4.8 4.



Q. CLASSE CONCERNEE

METIERS DE LA MAINTENANCE

O Maintenance des équipements industriels

Maintenance des véhicules
option A Voitures particuliéres

Maintenance des véhicules
option B Véhicules de transport routier

7t

Q
Q

Maintenance des véhicules option C motocycles

OE
O

©)
oY

X Maintenance des matériels
option A matériels agricoles

Maintenance des matériels
option B matériels de construction et manutention

Maintenance des matériels
option C matériels d’espaces verts

i%:fé@

O Reéparation des carrosseries

DIPLOME
K CAP CERTIFICAT D'APTITUDE BAC BACCALAUREAT
PROFESSIONNEL O PRO PROFESSIONNEL
NIVEAU
X 1 Classe de Premiére CAP O ZCIasse de Seconde BAC PRO
P PRO
O Classe de Terminale CAP O 1CCIasse de premiére BAC PRO
:I: P PRO

O I Classe de Terminale BAC PRO
\c

PRO
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m ENSEIGNEMENT PROFESSIONNEL

()
ACTIVITES TACHES PROFESSIONNELLES
MA1 Organiser l'intervention T1.1 Collecter les informations
T1.2 Préparer l'intervention
T1.3 Organiser le poste de travail
[ A2 Effectuer un pré-diagnostic [ T2.1 Constater les symptdomes
[ A3 Réaliser une intervention [ 73.1 Réaliser les opérations de maintenance préventive et curative
[ 73.2 Exécuter les opérations simples d'adaptation, de préparation du matériel
[ T3.3 Effectuer la mise en service et/ou mise en "main" du matériel
[ A4 Réceptionner - Restituer le matériel [ T4.1 Prendre en charge
O T4.2 Restituer - remettre le matériel
DESCRIPTION DES TACHES (11 A 20)
CAPACITES COMPETENCES
MC1 S'informer - Communiquer C1.1 COLLECTER LES INFORMATIONS NECESSAIRES A SON
INTERVENTION
[J C1.2 ECOUTER ET DIALOGUER EN INTERNE OU AVEC UN TIERS
[J c2 Analyser [ C2.1 CONSTATER ET IDENTIFIER L'ETAT DU SYSTEME
[J C2.2 ANALYSER LES ORGANISATIONS FONCTIONNELLE ET
STRUCTURELLE D'UN SYSTEME
[¥(c3 organiser JX(c3.1 GERER LE POSTE DE TRAVAIL

[ c4 Réaliser une intervention dans le respect des [ c4.1 METTRE EN CEUVRE LE SYSTEME
procédures [ c4.2 EFFECTUER LES CONTROLES, LES MESURES
[ c4.3 REGLER, PARAMETRER
O c4.4 DEPOSER, REPOSER
O c4.5 DEMONTER, REMONTER
[ c4.6 REALISER DES OPERATIONS DE FABRICATION MECANIQUE
[ c4.7 CONTROLER LA QUALITE DE SON INTERVENTION

DESCRIPTION DES COMPETENCES (25 A 33)

SAVOIRS ASSOCIES AUX COMPETENCES

[ 81 L’approche systéme du matériel [ S1.1 L'analyse fonctionnelle externe et interne du matériel
[] S1.2 Les solutions constructives
[ S1.3 Les matériaux
[] S1.4 Le comportement des systémes mécaniques

[ S2 La chaine d’énergie [ S2.1 Puissance et énergie
[ S2.2 Stockage de I'énergie
[ S2.3 Transmission de I'énergie
[] S2.4 Conversion de I'énergie
[ S2.5 Adaptation de I'énergie
[ S2.6 Modulation de I'énergie

[ s3 La chaine d’information [ $3.1 Acquisition des informations
[ s3.2 Traitement des informations
[ $3.3 Communication et transmission des informations

NS4 La mise en ceuvre des matériels S4.1 Le vocabulaire usuel
S4.2 Le protocole de mise en ceuvre

[] S5 La santé et sécurité au travail - La protection de [] S5.1 Les principes généraux de la prévention des risques professionnels
I’environnement [ S5.2 La maitrise des risques
[ S5.3 La sécurité dans I'entreprise et sur site
[ S5.4 Le développement durable

[] S6 La technique de maintenance [[] S6.1 Les opérations de maintenance et d’adaptation

[] 87 La communication [[] S7.1 Les enjeux de la communication professionnelle
[[] S7.2 Les outils de la communication orale
[] S7.3 Les outils de la communication écrite

DESCRIPTION DES SAVOIRS ASSOCIES (36 A 46)
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n(*) ENSEIGNEMENT GENERAL

DOMAINES

O Statistique — Probabilités

X(Algébre — Analyse

XGéométrie

COMPETENCES

MODULES

[0 ORGANISATION DE DONNEES STATISTIQUES

[0 EFFECTIFS ET FREQUENCES

[0 REPRESENTATION DE DONNEES STATISTIQUES

[0 MOYENNE D'UNE SERIE STATISTIQUE

0 FLUCTUATION D'UNE FREQUENCE

[0 STABILISATION DES FREQUENCES VERS LA PROBABILITE
O CALCUL DE PROBABILITES

MSITUATION DE PROPORTIONNALITE

O POURCENTAGE ET ECHELLE

O PROBLEME DU PREMIER DEGRE

1 NOTION DE FONCTION

[0 REPRESENTATION DANS LE PLAN

[0 ETUDE DE LA REPRESENTATION GRAPHIQUE D'UNE FONCTION
[ FONCTION LINEAIRE

X UTILISATION DES OUTILS DE GEOMETRIE
MESURE DE LONGUEURS ET D'ANGLES
] FIGURES PLANES USUELLES
O LES SYMETRIES
O LES SOLIDES USUELS
[0 CALCUL DE PERIMETRE
[0 CALCUL D'AIRE
[0 CALCUL DE VOLUME
[0 CALCUL D'ANGLE DANS UN TRIANGLE
0 THEOREME DE PYTHAGORE - THEOREME DE THALES

S'APPROPRIER

O

MR’echercher, extraire et organiser l'information
XTraduire des informations, des codages.

ANALYSER - RAISONNER

(3

[JEmettre des conjectures, formuler des hypothéses.
[CIChoisir une méthode de résolution, un protocole.
%Elaborer tout ou partie d’'un protocole.
Compléter une méthode de résolution.
[IChoisir des lois pertinentes.
[CJEvaluer des ordres de grandeurs (pour choisir des appareils adaptés).

REALISER

[IMettre en ceuvre les étapes d’une démarche.

Mettre en ceuvre un protocole expérimental en respectant les regles de sécurité.

Organiser son poste de travail.

Effectuer des procédures courantes (collectes de données, utilisation du matériel...).
[JUtiliser un modele.

Représenter (tableau, graphique...).
[ICalculer.
[IMettre en ceuvre des algorithmes.

xpérimenter (en particulier a I'aide d’outils logiciels ou des dispositifs d’acquisition de données).

%Ijtiliser une simulation.

xCritiquer un résultat (signe, ordre de grandeur, identification des sources d’erreur), argumenter.
[CIContréler la vraisemblance d’'une conjecture.
[Jvalider ou invalider un modéle, une hypothése.

Conduire un raisonnement logique et suivre des regles établies pour parvenir a une conclusion.

A I'écrit comme a l'oral :
- rendre compte d’'un résultat en utilisant un vocabulaire adapté et des modes de représentation appropriés ;
- expliquer une démarche.
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1@ C.I.1 L'environnement professionnel

PLAN DE FORMATION ET PROGRESSION

.Ifqm

@36

ENSEIGNEMENT
" PROFESSIONNEL
2
§ C.l Centre d'Intéret
i
n
33| C.1.1 L'environnement
34| professionnel

35| Les regles de sécurite,

Le levage et le calage,
L'organisation du poste de
travail,

Le recyclage des déchets
39| Les outillages.

40

41
42

37
38

COMPETENCES

MATHEMATIQUES

Modules - Domaine

Utilisation des outils
de géométrie

Situation de
proportionnalité

Organisation de
données statistiques

CRITERES D'EVALUATION

Pas de réponse

Maitrise insuffisante

Maitrise assez satisfaisante

AUTOMATISMES
SCIENCES CONSOLIDATION
Etude d'un Utiliser les symboles
mouvement de comparaison
Actions Convertir des unités
mécaniques de masses
et forces

Les capteurs de ¢

température

Mesurer la longueur
d'un segment

Maitrise trés satisfaisante

EXEMPLE:

CALCUL DES QUOTIENTS

appartient a l'intervalle

. NOIR ——— Lorsque le quotient est égal a 0

. ROUGE ———— Lorsque le quotient est dans l'intervalle ]0; 0,45 [
‘ BLEU ———— Lorsque le quotient est dans l'intervalle [ 0,45; 0,75 [
. VERT ——— Lorsque le quotient est dans l'intervalle [0,75;1]

&

X

&

g%
0/3=0 7/12=0,58 1/3=0,33] 8/9=0,88 3/3 =
0 [0,45;0,75[ | 10;0,45] [0,75;1] | [0,75;1]

! NOIR

’ BLEU

.ROUGE

. VERT

’ VERT
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Les outils de levage
® CRIC HYDRAULIQUE

r .‘
C I L'environnement
« 0« 0 professionnel — T - —
a connaissance La maintenance
C.l.25 > (i3 >

des matériels

d'un matériel

!Qt

33| 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 |47 48 49 50

ENSEIGNEMENT PROFESSIONNEL (U)

ACTIVITES
[0 A1 Organiser l'intervention

TACHES PROFESSIONNELLES

0 T1.1 Collecter les informations
[ T1.2 Préparer l'intervention
[ T1.3 Organiser le poste de travail

CAPACITES

[0 C1 S'informer - Communiquer

[JC3 Organiser
COMPETENCES

O C1.1 Collecter les informations nécessaires a son
intervention.
[0 C3.1.3 Choisir et mettre en ceuvre les moyens
de manutention et de calage adaptés

SAVOIRS ASSOCIES AUX COMPETENCES

[0 S4 La mise en ceuvre des matériels

[0S4.1 Le vocabulaire usuel
[0S4.2 Le protocole de mise en ceuvre

OBJECTIF:

Identifier les différents moyens de levage existant
dans un atelier afin de réaliser une maintenance ou
une réparation sur un matériel dans les meilleures
conditions de sécurité.

5 6 7 8 9 10 11 12 13/ 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

MATHEMATIQUES
DOMAINES

O Algebre — Analyse

[0 Géométrie m
MODULES

[0 SITUATION DE PROPORTIONNALITE
[0 FONCTION LINEAIRE
O UTILISATION DES OUTILS DE GEOMETRIE

CAPACITES
o2
SEANCES 1 C1h-

J1\

Partie 1: Préparation de l'intervention
Recueillir et organiser des données.

Partie 2. Présentation et manipulation d'un cric
hydraulique rouleur.

Mesurer la longueur d’'un segment a 'aide d’'un instrument
approprié.
Convertir des unités de longueur.

SCIENCES: Différencier trajectoire rectiligne, circulaire et
quelconque pour un point donné d’un objet

‘*

SEANCES 2 %

Partie 3. Exploitation des résultats des éléves.

Recueillir et organiser des données.
Reconnaitre une situation de proportionnalité et
déterminer la fonction linéaire qui la modélise.

Partie 4 : Choix du cric hydraulique adapté
Ordonner une liste de nombres donnés

Comparer des nombres donnés dans des situations
simples.

COMPETENCES

S | X =

/18 /6 /130

Classe: ....ooeeeeeeeee.,
=k
9 T NOM: e,
Date:..uoeeeeeeeeeeenn,
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co-1 |C.1.1 L'environnement professionnel

L

Monsieur PAYET contacte que la roue de son tracteur,
compact ISEKI modeéle 6370TG avec arceau, vient de crever
sur la route des hauts de Sainte Rose.

Votre chef d’atelier vous demande de prendre en charge
cette réparation.

intervention qui aura lieu a I'extérieur de I'atelier.

Vous allez devoir, préparer votre

Partie 1: Préparation de l'intervention

Les étapes
de la Partie 2. Présentation et manipulation d'un cric hydraulique rouleur.
recherche Partie 3. Exploitation des résultats des éléves.
Partie 4 : Choix du cric hydraulique adapté
Les Dossier ISEKI (15)
documents Dossier CRIC ROULANT HYDRAULIQUE (16-17)
annexes Fiche : RECONNAITRE UNE SITUATION DE PROPORTIONNALITE (18)

Cours : LEVAGE ET CALAGE (19-22)

LP PATU DE ROSEMONT



co-1 |C.1.1 L'environnement professionnel REPONSES < \

Partie 1: Préparation de l'intervention

1.1 Compléter le tableau ci-dessous:

client matériel
Nom/raison social marque
Lieu d'intervention modele 0123
1.2 Compléter le tableau ci-dessous, en numérotant dans I'ordre de 1 a 10 la démarche a
réaliser pour déposer et reposer la roue du tracteur. —

Lever le matériel

Bloquer les écrous a la clé dynamomeétrique a 102 N.m

Desserrer les écrous de 1/4 de tour

Rapprocher les écrous en les serrant a la main

5 | Déposer la roue

Descendre completement le matériel

Dévisser les écrous

Descendre le matériel jusqu'a ce que la roue touche a peine le sol

Placer le cric a un endroit fixe et solide sous le matériel

Reposer la roue

1.3 Donner une condition pour le choix de I'outil de levage

..................................................................................................................................................... ~
1.4 Entourer le matériel dont vous avez besoin. %
boites de 0123

Burette clé de vidange brosse z
g métallique rangement LES CLES

& -
% a fourche a molette

bac de vidange

hE
@ Qa’
pince a freins { mixte !
males
. . "allen"
émonte-pneu a bougies "torx"
= ‘ a pipe %3——"———:—_'-::1-
A cric rouleur

dynamométrique

cale Chandelle baladeuse
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o-l |C.1.1 L'environnement professionnel REPONSES (ﬁ\

Partie 2. Présentation et manipulation d'un cric hydraulique rouleur.

Avant son utilisation, vous devez effectuer les tdches suivantes:

\

- Nettoyer le cric;

| - Controler manuellement le bon fonctionnement du levier et du bras.
- Rechercher les informations sur la plaque signalétique du cric.

1009510
Capacité = 10000 kg| |
Hauteur minimum =

Hauteur maximum =
OMCN S.p.A. via Divisione Tridentina

R3, 24020 Villa di Serio (Bergamo),

1) Levier de commande
2) Plateau

@ 3) Roues

— 4) Roues pivotantes
5) Bras de levage
6) Bati
7) Pédale de montée
8) Sécurité pédale
9) Pédale de descente

LP PATU DE ROSEMONT



co-1 |C.1.1 L'environnement professionnel REPONSES ( \

2.1 Controle manuel du bon fonctionnement du levier et du bras y

Repérer les pieces en mouvement en coloriant:

En vert, le levier de commande
En rouge, le bras de levage
En bleu, le plateau

[O M1 C NJ
o %o o
4

Entourer la bonne réponse:
Pour lever un véhicule, 'opérateur agit sur : é‘?

le vérin - leplateau - lelevierde commande - le bras de levage 0123
Le véhicule est en appui sur :

le vérin - leplateau - lelevierde commande - le bras de levage
Le levier de commande a un mouvement de : Rotation - Translation - Aucun
Le bras de levage a un mouvement de : Rotation - Translation -  Aucun
Compléter les phrases en utilisant les termes suivants : @
rotation, rotation, montée, plateau, bras de levage, levier, ;EIZ

LP PATU DE ROSEMONT
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co-1 |C.1.1 L'environnement professionnel

2.2 Travaux pratique: Analyse du levier

REPONSES U

L'objectif de ce TP est de chercher une relation entre le nombre de coups de

levier et la montée du plateau.

2.2.1 Entourer le matériel dont vous avez besoin.

2.2.2 Manceuvrer le cric et compter le nombre de coups de levier nécessaires pour passer de la

position minimum a la position maximum.

Hauteur du
plateau en mm

a. Relever la hauteur du plateau tous les deux coups de levier et notez les mesures x

dans le tableau ci-dessous.

0123
Nombre de coups 0 2 6 12 20 30 42 66 80 86
de levier
Hauteur du plateau 165
en mm

b. Donner le nombre de coups de levier pour passer de la position mini a la position maxi.

LP PATU DE ROSEMONT



co- |C.1.1 L'environnement professionnel REPONSES

|

Altitude (z) = Hauteur du plateau - 165

|

A ()

Partie 3. Exploitation des résultats des éléves.

L'altitude (z) est I'élévation verticale du plateau
par rapport a la hauteur minimale du cric.

o 1&\ O M C N|
~7
X
3.1 Compléter le tableau ci-dessous. . 1}3
Nombre de coups 0 2 6 12 20 30 42 66 80 86
de levier

Hauteur du plateau 165
en mm

Altitude (z) 0
(Hauteur - 165)

3.2 Indiquer par une phrase comment évolue I'altitude du plateau avec le nombre de
coups de levier.

2. Ouvrir le fichier fourni.
a. Entourer la bonne réponse.

En B3, la formule a saisir pour calculer l'altitude du plateau est :

=165 = B2-165 = B1-165 =B3+165

b. Saisir la formule choisie, puis la copier sur 'ensemble des autres cellules du tableau.

X

0123

3. Sélectionner les cellules A0O:A10 (Nombre de coups de levier) et C0:C10 (Altitude (z)) Y
Insérer un graphique du type Nuage de points. N
0123

4. L'altitude du plateau est-elle proportionnelle au nombre de coups de levier?
Justifier votre réponse

LP PATU DE ROSEMONT
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co- |C.1.1 L'environnement professionnel REPONSES

Partie 4 : Choix du cric hydraulique adapté

Votre entreprise dispose de deux crics hydrauliques représentés ci-dessous.

CRIC ROUGEC?

| CRIC BLEU

Lequel des deux crics hydrauliques est le plus adapté pour cette intervention?

4.1 Compléter le schéma suivant en utilisant les termes suivants:

Hauteur minimum (position basse), Hauteur maximum (position haute) 8123

4.2 Al'aide du tableau de la page 17 (documents annexes), compléter le tableau suivant:

0123

CRIC ROUGE CRIC BLEU

1009503 1009510

Capacité de levage

A (mm)

B (mm)

LP PATU DE ROSEMONT



v = - //' |
., [co-1 | C.1.1 L'environnement professionnel REPONSES (:dl!

4.3 ETUDE DU TRACTEUR

Clle modéle 6370TG @

4.3.1 Le tracteur compact ISEKI de monsieur PAYET est : Cle modéle 6490 TG e

4.3.2 Al'aide du tableau de la page 15 (documents annexes), compléter le tableau suivant @

en rangeant les valeurs dans l'ordre croissant: 0123

Poids (kg)

G - Garde au sol

2.a Quelle est la valeur maximale du Poids (kg) avec arceaux?

X

o
-
N
W

2.b Quelle est la valeur minimale de G - Garde au sol?

X

o
-
N
w

4.4 Entourer la bonne réponse:

est supérieure a

La hauteur minimum du CRIC ROUGE est inférieure a la valeur minimale G du tracteur.
est égale a

est supérieure a

La hauteur minimum du CRIC BLEU est inférieure @  >ur minimale G du tracteur .
est égale a

est supérieure a
La capacité de levage du CRIC ROUGE est inférieure a la valeur maximale du poids du tracteur
est égale a

est supérieure a

La capacité de levage du CRIC BLEU est inférieure a la valeur maximale du poids du tracteur
est égale a

4.5 En deduire le cric le plus adapté au matériel de monsieur PAYET?

LP PATU DE ROSEMONT



C.1.1 L'environnement professionnel

ANNEXES

Iseki tracteurs

compacts TG
6000

dimensions:

6490 TG / TG 6670

pneus de type terrain pelouse
¥ - pneus avant 816 | 9516 212/80D-15 10x165  280/70R16
5 R . (&' e pneus arriére 13624 13628 355/80D-20 175024  420/70R24
U L I '& }3 UNlcabine en hauteur = 2305 2355 2240 2320 2325
ﬁ } E Hauteur support 2600 2650 2935 2615 2620

arriére
A 1 A B largeur 1530-1685 1565-1675 1545 1645-1820 1650-1755
l‘ " 4 C longueur totale 3455 (sans le dispositif de traction avant 3435)
1 D empattement 1900
et avant surnageante 695 (sans le relevage avant 675)
> 4 F Retour 860
Avec cabinea surnageante
G garde au sol 285 335 220 300 305
sous l'essieu avant 335 365 305 330 340
sous |'essieu arriére 285 335 245 300 305
cercle tournant 3500 sans frein de direction / 2800 avec frein de direction
Poids avec cabine (kg) 1900 1960 1880 2020 2020
Poids avec arceaux (kg) 1720 1780 1700 1840 1840

pneus de type terrain pelouse
pneus avant 7-16 8-16 212 /80D-15 260/ 70R16
pneus arriere 12.4-24 13.6-24 355/80D-20 380/ 70R24
UN cabine en hauteur 2260 2290 2220 2280
E Hauteur support 2555 2585 2520 2575
arriere
B largeur 1425-1620 1450-1630 1440-1550 1490-1555
N C longueur totale 3195 (sans le dispositif de traction avant 3175)
[~ D empattement 1770
) et avant surnageante 590 (sans le relevage avant 570)
F Retour 835
‘ surnageante
[ G igarde au sol 310 335 340 ot
A 1 sous l'essieu avant 400 425 390 415
vee arceaux sous l'essieu arriere 375 405 340 395
cercle tournant 3000 sans frein de direction / 2500 avec frein de direction
Poids avec cabine (kg) 1665 1680 1660 1665
Poids avec arceaux (kg) 1490 1500 1490 1580

LP PATU DE ROSEMONT



1D C.I.1 L'environnement professionnel ANNEXES

Q| =1 0 % LEVAGE MOBILED D>

CRICS ROULEURS |
HYDRAULIQUES

e
-

Cric 1,5T « haute levée »
Réf. 100 9501

Cric 2T
Réf. 100 9502

Cric 1,5T « haute levée » - La faible
hauteur et la longue portée du
chassis facilite I’acceés aux points de
levage éloignés sous la plupart des
véhicules

100 9501

Cric 2T « chassis long »
Réf. 100 9552

Cric 3T
Réf. 100 9503

Crics 6T, 10T, 12T, et 20T
Réf. 100 9506, 100 9510, 100 9512, 100 9520

|¥ CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Cric 2T - Prise trés basse
- Poignée ergonomique de la charge, chassis court
- Pédale d’approche rapide 100 9502
= Roues pivotantes grand diamétre
- Soupape de surchage
= Vanne-pilote de sécurité assurant une descente sdre,
méme sous la charge maximale
= Enveloppe de protection du vérin hydraulique
= Finition : peinture poudre
= Roues en nylon sur 1,5T, 2T, 3T
= Roues en fonte a partir de 6T

LP PATU DE ROSEMONT



1D C.I.1 L'environnement professionnel

ANNEXES

P QR = o %

LEVAGE MOBILEDD>>

Tampon élastomére pour

Rehausse (+40 mm) pour

crics 1,5T a 3T crics 2T « chassis long »
100 8071 et 3T
100 8072

Cric 2T « chassis long » - Idéal pour
soutenir les composants
moteur/transmission.

100 9552

Cric 3T - La faible hauteur et la
longue portée du chassis facilite
I’acces aux points de levage
éloignés sous la plupart des
véhicules

100 9503

Kit roues pneumatiques
pour crics 6T a 20T
100 8073

Crics 6T, 10T, 12T, et 20T - La
longue portée du chassis facilite
I’acceés aux points de levage
éloignés sous la plupart des
véhicules.

100 9506, 100 9510, 100 9512,
100 9520

100 9501 | 100 9502 | 100 9552 | 100 9503 | 100 9506 | 100 9510 | 100 9512 | 100 9520

Données techniques
Capacité de levage (tonne)

A (mm)

B (mm)

C (mm)

D (mm)

E (mm)

F (mm)

Poids (kg)

LP PATU DE ROSEMONT



RECONNAITRE UNE SITUATION DE PROPORTIONNALITE

A quoi sert de savoir reconnaitre une situation de proportionnalité?

Dans une situation de proportionnalité, on peut utiliser I'égalité des produits en
croix pour calculer une valeur inconnue. Encore faut-il savoir si I’on se trouve
dans une situation de proportionnalité.

IMETHODE

|[EXEMPLE

Il'y a trois fagons de reconnaitre une
situation de proportionnalité.

A partir d’un tableau

1" grandeur x X, X, X,
2¢grandeury 'y, Y, Y,

Yi Y2 Y3
Calculer les rapports —; —; — ; ...
Si tous les rapports sont égaux, alors

on a une situation de proportionnalité

Graphiquement

Observer les points représentant la
situation. Si les points sont alignés sur
une droite passant par l'origine, alors

on a une situation de proportionnalité

Par une relation

Deux grandeurs x et y sont
proportionnelles si elles sont liées par une
relation (donnée dans I'énoncé ou a

déterminer) de la forme y = k x x.

La masse des péches et le prix a payer sont-
ils proportionnels ?

Masse (enkg) 0,3 0,7 1,1
Prix (en €) 1,8 42 6,6

1,8 4,2 6,6
On calcule les rapports — ; — et —

03 0,7 1,1
Tous les rapports prix/masse sont égaux a 6,
donc les masses et les prix dans ce tableau sont

proportionnels.

A Prix (en €) . X
6 7
7
7
4 L&
7
7
2 * i
7
7
- Masse (en kg)

0 02 04 06 08 1

Les points sont alignés sur une droite passant
par l'origine, donc les masses et les prix sont
proportionnels.

Le prix est donné par la relation :

Prix = 6 x Masse
La relation est de la forme y = k x x, donc le prix
et la masse sont proportionnels.

LP PATU DE ROSEMONT



\ | CERTIFICAT D'APTITUDE PROFESSIONNEL
‘ MAINTENANCE DES MATERIELS

CO-INTERVENTION

Compétence du référentiel développée @ € 314 Chaisir &f metire en @wuvre les movens de
manutention ¢t de calage adaptés

Savoirs associds développé @ 85 = La santé el sécurifé an travail- La protection  de
Ienvironnement

Obiectif : Ftre capable d’identifier les différents moyens de levage existant dans
un atelier afin de réaliser une maintenance ou une réparation sur un matéricl
dans les meilleures conditions de sécurité.

PRENONE - | S S Ty S ANNEE SCOLAIRE : 20... - 20...




\ 1) Mise en situation :
Vious devez remplacer les pneus avant d7un

microtractens/ iracieunr.

Pour effectuer ce travail, vous devez utiliser des ourils de
levage vous permettant d”aceéder aux divers moyens de
limisons des pidees.

2) Quelle est la fonction du levage ?

Le levage a pour fonction d adapter la hauteur d*un matériel en fonction des travaux & effectuer et
permetire son déplacement lorsqu’il ne posséde plus sen autonomie.

3) Comment fonctionne les outils de levage ?

Puoids duo véhicule

La force de levage de I'outil > Le poids du véhicule.
{Voir inscription sur les outils de levage)

Force de levage

Les outils de levage exercent une force supéricure et opposée au poids du véhicule.

4) Quelles sont les opérations & réaliser r
tion d' riel Scurité ?

Opération n”l : Identifier, s”informer et repérer les points de levage du véhicule sur la documentation
du constructeur ;

L& T Technique

S e




Il ne faut pas dégrader et déformer le matériel en ayant choisi des rvints de leva
inadapass,

-

i
=

Opérgtion n°2 : Se munir des protections individuelles adaptées i activité., préparer son poste de travail,
le matéric] qui va étre utilisé pour manutentionner le véhicule,

UOpération p°3 : Préparer et positionner "outil de manutention sous les points & appuis du matériel.

- 1l faut placer soigncusement les patins caoutchouteux. des outils de manutention sur
les points de levage du véhicule afin de ne pas endommager un &lément de
I"automobile (plancher, tuyaux de frein. ...)

Opération 54 ; Lever le matéric] ot assurer sa stabilité pour éviter de travailler dans une situation
dangerense.

Opérgtion n°5 ; Réaliser la manutention du matériel de fagon progressive el contrilable Jusqu'a la
position du matériel désirde.

Le déplacement d’un matériel se réalise

LOHL OIS Position haute  position basse
{Entcures la bonme réponse)




)

1) Le eric roulenr hvdraulique :

Appareil agissant directement par une poussée
sois  le matériel, permettant de le  soulever
particllement.

Ensemble métallique permettant de maintenir un matériel 3 une hauteur définie par Pintervention
en toute sécurité, afin d’effectuer des opérations de maintenances ou de réparations.

Chandelles classique Chandelles hautes

6) Que faut-il jamais faire en utilisant :
Le cric ronlenr ; Il ne faut jamais commencer des travaux surfsous un matériel sans aveir mis en
place la ou les chandelle(s) sous les points de levage des parties levées.




